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Продиференцюємо (8) і (9) по нормалі, (7) 
залишимо без змін, а потім перейдемо на контур і 
тоді отримаємо такі граничні інтегральні рівняння: 
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Шляхом виділення особливостей в (10)–(12), 

переходу до задачі для наближеного розв`язку та 
застосування методу дискретних особливостей [2], 
були побудовані дискретні математичні моделі 
трьох поставлених вище задач. 
Висновок. Таким чином, були побудовані 
математичні та дискретні моделі задачі дифракції на 
еліптичному циліндрі з різними краєвими умовами. 
Застосовувався метод дискретних особливостей. 
Надалі буде проведений чисельний експеримент, а 
потім і порівняння діаграм направленості для еліпса 
і стрічки у випадку, коли одна вісь еліпса береться 
малою по відношенню до іншої. 
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     Рассматривается задача стабилизации для 
нелинейной системы вида  
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где 
i 1, n 1,  * n

1 nx (x , x ) E ,  k N, f (0, ,0) 0.  

      Задача стабилизации для системы (1) состоит в 
отыскании управления такого, что при 

 нулевая точка покоя системы (1) будет 

асимптотически устойчива. Основной трудностью 
при исследовании задачи стабилизации для системы 

(1) является тот факт, что данная система 
неуправляема по первому приближению. Системы 
подобного типа рассматривались, например, в 
работах [1–3]. 
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      Управление, решающее задачу стабилизации для 
системы (1), выбирается в виде 
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ia , i 1,n 1   

проводится на основании метода функции 
Ляпунова, которую удаётся найти в виде 
квадратичной формы . Матрица 

находится как положительно определённое  
решение неравенства Ляпунова где 
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Даётся описание области притяжения.  
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Ряд проблем биобезопасности связан с дисбалансом 
биопродукционных процессов (ДБП) в 
гидробиоценозах. В настоящее время в результате 
активного  развития вычислительных средств, 
созданы предпосылки к решению задачи 
прогнозирования ДБП на качественно новом 
уровне, а именно с использованием моделей 
динамических систем. 
Решение задачи оценки состояния гидробиоциноза 
проводилось нами на основе разработанной 
информационной базы данных, являющейся 
основой согласования результатов расчетов по 
моделям дискретных динамических систем (ДМДС) 
[1]  с использованием системных процедур. 

 


